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PROGRAMA DO CONCURSO

Aplicagbes de dispositivos robéticos: robotica industrial, de campo e de

servico;

e Cinematica direta, inversa e diferencial de manipuladores robéticos;

¢ Robdtica mével;

e Planejamento de caminhos e trajetorias;

e Dinamica de robds;

e Controle de movimento e forga;

e Percepcao em robdtica: principais sensores utilizados, classificacdo e

caracterizagao de sensores, representacao de incertezas, fusdo sensorial;

e Técnicas de localizagdo e mapeamento simultaneos (SLAM).
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