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Area de Conhecimento: Engenharia Elétrica / Robética

1. Engenharia Elétrica Basica
a. Andlise de transitério e regime permanente de circuitos lineares (resistores,
indutores e capacitores).
b. Amplificadores operacionais e diodos.
c. Equipamentos (fontes, osciloscdpio).

2. Manipuladores Robdticos
a. Representacao espacial.
Cinematica direta e inversa.
Cinematica diferencial.
Controle cinematico (cinematica inversa diferencial).
Modelagem dinamica (Euler-Lagrange, Newton-Euler).
Controle de torque (Torque computado, compensacao da gravidade).
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3. Robética mdvel
a. Restricdes ndo-holondmicas.
Modelos cinematicos de rob6s madveis (uniciclo, diferencial, Ackermann).
Lineariza¢do por realimentacdo (Feedback linearization).
Técnicas probabilisticas para localizacdo e mapeamento (Filtros de Kalman e de
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particula).

4. Softwares para a area de robética
a. ROS (https://www.ros.org/).
b. Coppelia-Sims (V-REP) (https://coppeliarobotics.com/).
c. Gazebo.
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